OPERACIONES QUE INVOLUCRAN V EN LOS DIFERENTES SISTEMAS COORDENADOS

TABLA A.7—1

RESUMEN DE OPERACIONES DIFERENCIALES EN LAS QUE INTERVIENE
EL OPERADOR V EN COORDENADAS RECTANGULARES® (x, v, 2)
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TABLA A.7-2

RESUMEN DE OPERACIONES DIFERENCIALES EN LAS QUE INTERVIENE
EL OPERADOR V EN COORDENADAS CILINDRICAS® (x, 0, z)
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TABLA A.7-3 TABLA A.7—3 (continuacior)
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